PROGRAMA SCOLARA PENTRU CLASA A IX-A

Pentru Examenul de diferentii -FIZICA

Programa contine competente specifice si continuturi din cadrul curriculumului diferentiat

Curriculumul diferentiat se realizeaza prin:

. Sarcini de invatare suplimentare, marcate cu asterisc;
. Continuturi suplimentare marcate cu asterisc;
. Rezolvare de probleme si activitafi experimentale suplimentare;

COMPETENTE SPECIFICE $SI CONTINUTURI

Competente specifice

Unitati de continut

Descriereasi explicarea intr-un limbayj specific a
propagarii luminii prin prisma optica*
Identificarea conditiilor de producere a reflexiei
totale*

Explicarea formarii imaginii in aparatul foto si in
microscop*

1. OPTICA GEOMETRICA
Reflexia si refractia
Lentile subtiri. Sisteme de lentile
Ochiul. Instrumente optice

Interpretarea diagramei dependentei efortului
unitar de alungirea relativa pentru diferite
materiale*

Evidentierea faptului ca interactia gravitationala
se transmite prin camp*

Interpretarea acceleratiei gravitationale ca
intensitate a cAmpului gravitational*

2. PRINCIPII SI LEGI IN
MECANICA CLASICA

Miscare si repaus Principiul 1
Principiul al Il-lea Principiul al 11l-lea
Legea lui Hooke. Tensiunea in fir

Legile frecarii la alunecare Legea
atractiei universale

Calcularea lucrului mecanic efectuat de diferite
forte - greutatea, forta de frecare la alunecare, *
forta elastica - a energiei cinetice §i a energiei
potentiale gravitationale si *potentiale elastice

Explicarea faptului ca forta poate avea ca efect
modificarea produsului dintre masa si viteza
corpului*

Identificarea produsului dintre masa si viteza ca
fiind o marime fizica vectorialad numita impuls si a
cirui viteza de variatie in timp este egala cu
rezultanta fortelor care actioneaza asupra
corpului*

Calcularea impulsului punctului material si a unui
sistem de puncte materiale*

Identificarea conditiilor in care impulsul total se
conserva*

Rezolvarea unor probleme simple prin aplicarea
in diferite situatii a teoremei variatiei impulsului si
a legii de conservare a impulsului*

3. TEOREME DE VARIATIE
SI LEGI DE CONSERVARE IN
MECANICA

Lucrul mecanic. Puterea

Teorema variatiei energiei cinetice a
punctului material Energia potentiald
gravitationald si *elastica

Legea conservarii energiei mecanice
*Teorema variatiei impulsului
*Legea conservarii impulsului

Explicarea legaturii intre energia potentiala a
sistemului, starea deechilibru mecanic si sensul de
evolutiei sistemului*

4. ELEMENTE DE STATICA

Echilibrul de translatie Echilibrul de
rotatie

CONTINUTURI SI SARCINI DE INVATARE

Continuturi

Sarcini de invatare

Optica geometrica Elevii trebuie invatati:




Reflexia si
refractia
luminii

conditiile Tn care se produc reflexia si refractia

sa aplice in diferite situatii legile reflexiei si refractiei
*conditiile de producere a reflexiei totale

*sq analizeze propagarea luminii prin prisma opticd

Lentile subtiri

cum sunt construite lentilele si asociatiile de lentile
utilizarea lentilelor si a asociatiilor de lentile
sa determine pe cale experimentala, grafica si analitica imaginea unui obiect

Ochiul

sa analizeze functionarea ochiului din punct de vedere optic
care sunt principalele defecte de vedere si cum se corecteaza acestea

Instrumente optice

alcatuirea si utilizarea aparatului foto si a microscopului
*sa analizeze formarea imaginii Tn aparatul foto si in microscop

Principii si legi in
mecanica newtoniana

Elevii trebuie invatati:

Miscare si repaus

sa descrie miscarea corpurilor folosind marimile fizice vectoriale viteza si accel-
eratie
conditiile Tn care un corp poate fi descris ca un punct material

Principiul |

ca inertia corpurilor se manifesta in diferite moduri observabile

ca inertia este 0 proprietate masurabila a oricarui corp

sa generalizeze si sa extrapoleze rezultatele observatiilor experimentale Tnh formu-
larea principiului |

Principiul al 1l-lea

ca starea mecanica a corpurilor poate fi modificata ca urmare a unei interacti-

uni

ca interactiunea este o proprietate masurabila a tuturor fenomenelor fizice

cum influenteaza inertia corpurilor efectul interactiunii acestora

relatia cauzala dintre forta si acceleratie — enuntul principiului al I1-lea— ca gener-
alizare a rezultatelor experimentale

sa interpreteze principiul al 1l-lea ca definitie dinamica a fortei

sa aplice in diferite situatii principiul al 11-lea

Principiul al 111-lea

ca pe durata unei interactiuni asupra fiecarui corp actioneaza cate o forta
caracteristicile perechii de forte care exista intr-o interactiune

sa generalizeze rezultatele observatiilor experimentale in formularea principi-
ului al I11-lea

sa aplice in diferite situatii principiul al I11-lea

Legea lui Hooke.
Tensiunea in fire

sa descopere, pe cale experimentala, dependenta alungirii corpurilor de forta de-
formatoare, in domeniul elastic

*sd interpreteze diagrama dependentei efortului unitar de alungirea rela-

tiva pentru diferite materiale

sd generalizeze rezultatele observatiilor experimentale in enuntul legii lui Hooke
sa aplice Tn diferite situatii legea lui Hooke

ca forta elastica este forta care tinde sa readuca un corp n starea

nedeformata

sa modeleze, utilizand tensiunea, interactiunea dintre corpurile legate prin fire

Legile frecarii la
alunecare

sa descopere, pe cale experimentala, legile frecarii la alunecare
sa aplice Tn diferite situatii legile frecarii la alunecare

*sa diferentieze frecarea statica de frecarea cinetica

sa analizeze rolul frecarii Tn tehnica si Tn activitatea cotidiana

Legea atractiei
universale

ca toate corpurile din Univers se atrag cu o forta care depinde de masele
corpurilor si distanta dintre ele

sa interpreteze greutatea ca forta de atractie universala manifestata in vecinata-
tea Pamantului

*cd interactiunea gravitationala se transmite prin camp

*sd interpreteze acceleratia gravitationald ca intensitate a campului gravi-
tational

Teoreme de variatie si
legi de conservare in
mecanica

Elevii trebuie invatati:




Lucrul mecanic. conditiile Tn care o forta efectueaza lucru mecanic

Puterea « sacalculeze lucrul mecanic efectuat de diferite forte — greutatea, forta de frecare la
alunecare, *forta elastica

o care este semnificatia fizica a puterii si a randamentului

« sa calculeze puterea si randamentul in diferite situatii

Teorema variatiei « sa calculeze energia cinetica
energiei cinetice a  relatia dintre lucrul mecanic si variatia energiei cinetice
punctului material « saaplice in diferite situatii teorema variatiei energiei cinetice

Energia potentiala | ca sistemele deformabile in care exista interactiuni gravitationale se caracter-

gravitationala si izeaza prin energie potentiala
*elastica o sacalculeze energia potentiala gravitationala si *energia potentiala elastica
Legea conservarii o sa faca distinctia dintre 0 marime de stare — energia mecanica — $i 0 marime

energiei mecanice de proces — lucrul mecanic
« conditiile Tn care energia mecanica a unui sistem se conserva
« sa aplice in diferite situatii legea conservarii energiei mecanice

*Teorema variatiei *cd forta poate avea ca efect modificarea produsului dintre masa i viteza

impulsului corpului

e *caprin produsul dintre masa i viteza corpului se defineste 0 marime fizica
vectoriald numitd impuls, a carei viteza de variatie In timp este egaldi cu re-
zultanta fortelor care actioneazd asupra corpului

o *sa calculeze impulsul punctului material si al sistemului de puncte mate-
riale

o *sq aplice in diferite situatii teorema variatiei impulsului

*egea conservarii |» *conditiile in care impulsul total se conservi
impulsului e *sq aplice In diferite situatii legea conservarii impulsului

Elemente de statica |¢ Elevii trebuie invatati:

Echilibrul de « conditiile in care corpurile efectueaza o translatie
translatie « conditiile Tn care un corp este n echilibru de translatie
o saaplice in diferite situatii conditiile de echilibru de translatie

Echilibrul de rotatie |¢ conditiile Th care corpurile efectueaza o rotatie

e conditiile Tn care un corp este in echilibru de rotatie

« saaplice in diferite situatii conditiile de echilibru de rotatie

e *cd existd 0 legdtura intre energia potentiala a sistemului, starea de echilibru
mecanic §i sensul evolutiei sistemului




